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I N T R O D U C C I Ó N
El  t rabajo  se  centra  en e l  anál is is  b iomecánico de una prótes is  t ranst ib ia l
ut i l izando e l  software l ibre  OpenSim.  Este  software permite  modelar  s istemas
musculoesquelét icos  con a l ta  precis ión ,  s imulando dinámicas  reales  del
cuerpo humano.  E l  proyecto pers igue la  s imulación de una amputación del
100% del  p ie  y  e l  65% de la  t ib ia  en un adulto.  Apor tando un diseño de una
prótes is  capaz de sopor tar  las  cargas  generadas durante la  marcha humana.

R E S U L T A D O S  D E L  E S T U D I O  C O N  O P E N S I M

Por medio del  anál is is  del  modelo Gait2392 y  unos cálculos  complementarios ,
se  obtuvieron los  esfuerzos  generados en la  extremidad del  miembro
amputado.  En base a  los  resultados mostrados en la  gráf ica ,  se  concluyó que
el  instante 1 .2  s  del  c ic lo  de marcha,  resultaba ser  e l  momento más cr í t ico y
por  tanto,  motivo de estudio.
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R E S U L T A D O S  D E  L A  S I M U L A C I Ó N

Tras  real izar  un anál is is  l ineal  y  un anál is is  de
fat iga ,  se  obtuvieron resultados posit ivos  para
la  prótes is .  S in  embargo,  en e l  ensayo l ineal  se
concluyó que se  podía  opt imizar  e l  d iseño de la
prótes is  para  ev itar  concentradores  de
tensiones en determinados puntos  de la  misma.  

Otra  de las  conclus iones obtenidas ,  es  la
necesidad de reducir  e l  desplazamiento latera l
de la  prótes is  con e l  objet ivo de ev itar  una
posible  sensación de  inestabi l idad en e l
paciente durante determinados instantes  del
c ic lo  de marcha.


