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1. PROBLEMA. La caida de la cadena en bicicletas es una preocupacion
en el ciclismo debido a causas como cambios mal regulados, montajes
inadecuados, golpes, desgaste de mecanismos, eleccidén incorrecta de la
relacion de tfransmisidn y vibraciones durante el ejercicio, que pueden llevar
a accidentes o dafios en la bicicleta.

2. SOLUCION PROPUESTA. Este innovador disefio es un dispositivo mecdnico
que evita la caida de la cadena en el ciclismo, mejorando la experiencia del ciclista
al reducir paradas, prevenir accidentes y lesiones, y ofrecer una solucidn

accesible para todos. Emplea tecnologias como la impresion 3D MEX para lograr
una adaptacidn perfecta a la geometria de los platos y la biela. Su propésito
es fomentar el conocimiento y la autonomia del ciclista, con el objetivo de
generar un impacto posifivo en la comunidad ciclista.

3. CALCULOS. Se basé en suponer la fuerza mdxima que la cadena
ejerceria perpendicularmente al plano inclinado del dispositivo en el
momento de reincorporacién de la cadena. Dado que este valor de
fuerza es desconocido, primero se determiné la fuerza tangencial
de la cadena equivalente al momento de mdxima potencia
desarrollada por el ciclista. La descomposicién de esta fuerza
en la componente normal al plano de guiado resulté en un
valor de 249.32 N. Utilizando esta carga y aplicando
restricciones de movimiento perpendicular en las caras
de contacto del dispositivo con la biela y el plato, se
calcularon las tensiones de von Mises (que se mantu-
vieron por debajo del limite eldstico del material
utilizado, PLA) y los desplazamientos (que
resultaron irrelevantes para el correcto
funcionamiento del dispositivo).
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