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Industriales y Civiles

DISENO DE UNA PLATAFORMA DE FORMACION
PARA EL MOVIMIENTO DE PIEZAS
MEDIANTE UN ROBOT INDUSTRIAL

‘ | I | Un robot debe realizar un movimiento de piezas y su | ‘ | l

ensamblaje conjunto formando un figura compleja.
IRB 120, fabricado por ABB Juego del Tangram

1. Eleccion de la
herramienta para el robot

l

2. Disefio e impresion 3D

l del Tangram

3. Calculo de posiciones y
orientaciones

4. Programacion y

) simulaciones | -
Software de calculo 5. Montaje de una

Estacion de trabajo
Software de programacion
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