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OBJETIVO

Un robot debe realizar un movimiento de piezas y su

ensamblaje conjunto formando un figura compleja.

EL ROBOT LAS PIEZAS

IRB 120, fabricado por ABB Juego del Tangram

¿CÓMO?

1. Elección de la
herramienta para el robot

2. Diseño e impresión 3D
del Tangram

3. Cálculo de posiciones y
orientaciones

Software de cálculo 

4. Programación y
simulaciones

Software de programación 

5. Montaje de una
Estación de trabajo

PRUEBAS REALES 


